1.4 Kreishewegungen

ROTATION STARRER KORPER

Die Gleichungen der Rotation zeigen viele Analogien zur Translation (= Seite 70).

Es miissen jedoch zusitzliche 7?63heifskrb’{f‘e berﬁcksichﬁgf werden.

—> Winkelgeschwindigkeit: w = AiiLnDA—(f =

—> Winkelbeschleunigung: W= A{LiinoAA_T =

-> Rofafionsgeschwindigkeif‘: V =wxT bzw. v=wr

-2> gleich{&rmige Kreisbewegung: w = ZTT[ =2nf mit Periodendauer T und Frequenz f

DREHMOMENT, DREHIMPULS UND ENERGIE

> Drehmoment: P_’i =TF7xF bzw. M=r-F- sina  mit Winkel o zwischen r und F

-> Hebe/gesefz: F,-l, =F,-L, (G/eichgewichi’ der Drehmomente)

-> Rofafionsenergie W, = %Zm,.riz cw? = %sz mit Triz'gheifsmomenf J
i
=

> Drehimpuls L= X p = Jue baw.

L= eriPi = Zmir,-zw =Jw

= Drehimpulserhaltung: %f = Z_rj X F, =M baw. %l_ = Zr,-Fi =M

KRAFTE IM ROTIERENDEN SYSTEM

- Zenf‘riPefalbeschleunigung: o, = -wZ-F M
2

> Zentripetalkraft: ?Z =m-a,=-m-’-TWH bzw. F;=m-a;,=-m-w’-

WICHTIGE EINHEITEN

-> Ki/ogramm (kg), Meter (m) und Sekunde (s) sind Grundeinheiten des S1-Systems.
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